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一、 资料说明 

INN-A3-MODS04COM 4 路串口通讯模块，此产品具备 2 路 RS232 和 2 路

RS485/RS422通道，适配 INNOCTRL A级系列耦合器模块。 

1.1 符合标准 

表 1认证标准 

认证名称 指令名称 符合标准 

CE认证 

EMC指令 2014/30/EU ⚫ EN 61131‑2 

LVD指令 2014/35/EU 
⚫ EN 61010‑1 

⚫ EN 61010‑2‑201 

 

1.2 版本修订记录 

表 2版本修订记录 

修订日期 发布版本 变更记录 

2025/09/14 V1.0.0 初始版本 

2025/11/04 V1.0.1 更新编程示例参数描述 

2026/05/06 V1.0.2 
添加和 PROFINET 耦合器

配合使用的编程示例 

 

1.3 保修说明 

正常使用情况下，产品发生故障或损坏，浙江可视智能科技有限公司提供保修

期内的保修服务（产品保修期请详见订货单）。超过保修期，将收取维修费用。 

保修期内，以下情况造成的产品损坏，将收取维修费用。 

1 )  不按本手册中的规定操作本产品，造成的产品损坏。 

2 )  火灾、水灾、电压异常，造成的产品损坏。 
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3 )  将本产品用于非正常功能，造成的产品损坏。 

4 )  超出产品规定的使用范围，造成的产品损坏。 

5 )  不可抗力（自然灾害、地震、雷击）因素引起的产品二次损坏。 

有关服务费用按照厂家统一标准计算，如有契约，以契约优先的原则处理。 

详细保修说明请参见《产品保修卡》。 

1.4 安全注意事项 

1.4.1 安全说明 

在安装、操作、维护产品时，请先阅读并遵守以下安全注意事项： 

⚫ 为保障人身和设备安全，在安装、操作和维护产品时，请遵循产品上

标识及本手册中说明的所有安全注意事项。 

⚫ 本手册中的“注意”、“警告”和“危险”事项，并不代表所应遵守的

所有安全事项，只作为所有安全注意事项的补充。 

⚫ 本产品应在符合设计规格要求的环境下使用，否则可能造成故障，因

未遵守相关规定引发的功能异常或部件损坏等不在产品质量保证范围

之内。 

⚫ 因违规操作产品引发的人身安全事故、财产损失等，我司将不承担任

何法律责任。 

1.4.2 安全等级 

本手册将提示用户的安全等级的分为危险、警告、注意三类。 

  危 险 

表示如果不按规定操作，则会导致死亡或严重身体伤害。 

 

 警 告 

表示如果不按规定操作，则可能导致死亡或严重身体伤害。 

 

 注 意 
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表示如果不按规定操作，则可能导致轻微身体伤害或设备损坏。 

 

请妥善保管本手册以备需要时阅读，并请务必将本手册交给最终用户。 

1.4.2.1 控制系统设计时 

在设计控制系统时，请先阅读并遵守以下安全注意事项： 

 危 险 

⚫ 请务必设计安全电路，保证当外部电源掉电或可编程控制器故障时，控制系统

依然能安全工作；  

⚫ 超过额定负载电流或者负载短路等导致长时间过电流时，模块可能冒烟或着

火，应在外部设置保险丝或断路器等安全装置。 

 

 警 告 

⚫ 请务必在可编程控制器的外部电路中设置紧急制动电路、保护电路、正反转操

作的互锁电路和防止机器损坏的位置上限、下限互锁开关；  

⚫ 为使设备安全运行，对于重大事故相关的输出信号，请设计外部保护电路和安

全机构；可编程控制器 CPU检测到本身系统异常后可能会关闭所有输出；当控

制器部分电路故障时，可能导致其输出不受控制，为保证正常运转，需设计合

适的外部控制电路；  

⚫ 可编程控制器的继电器、晶体管等输出单元损坏时，会使其输出无法控制为 ON

或 OFF状态；  

⚫ 可编程控制器设计应用于室内、过电压等级 II 级的电气环境，其电源系统级

应有防雷保护装置，确保雷击过电压不施加于可编程控制器的电源输入端或信

号输入端、控制输出端等端口，避免损坏设备。 

1.4.2.2 安装时 

在安装设备时，请先阅读并遵守以下安全注意事项： 

 警 告 

⚫ 只有受到过电气设备相关培训、具有充分电气知识的专业维护人员才能安装本
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产品；  

⚫ 在进行模块的拆装时，必须将系统使用的外部供应电源全部断开之后再执行操

作。如果未全部断开电源，有可能导致触电或模块故障及误动作； 

⚫ 请勿在下列场所使用可编程控制器：有灰尘、油烟、导电性尘埃、腐蚀性气体、

可燃性气体的场所；暴露于高温、结露、风雨的场合；有振动、冲击的场合。

电击、火灾、误操作也会导致产品损坏和恶化； 

⚫ 可编程控制器为 Open type 设备，请安装在带门锁的控制柜内（控制柜外壳防

护＞IP20），只有经电气设备相关培训、有充分电气知识的操作者才可以打开

控制柜。 

 

 注 意 

⚫ 安装时，避免金属屑和电线头掉入控制器的通风孔内，这有可能引起火灾、故

障、误操作； 

⚫ 安装后保证其通风面上没有异物，否则可能导致散热不畅，引起火灾、故障、

误操作； 

⚫ 安装时，应使其与各自的连接器紧密连接，将模块连接挂钩牢固锁定。如果模

块安装不当，可能导致误动作、故障及脱落。 

 

1.4.2.3 配线时 

在配线时，请先阅读并遵守以下安全注意事项： 

 危 险 

⚫ 只有经电气设备相关培训、有充分电气知识的专业维护人员才能进行本产品的

配线； 

⚫ 在配线作业时，必须将系统使用的外部供应电源全部断开后再进行操作。如果

未全部断开，则可能导致触电或设备故障、误动作； 

⚫ 线缆端子应做好绝缘，确保线缆安装到端子台后，线缆之间的绝缘距离不会减

少。否则会导致触电或者设备损坏。 
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 注 意 

⚫ 为避免触电，在连接本产品的电源前，请先切断电源；  

⚫ 本产品的输入电源规格见技术规格中数据，所供应的电源请严格按照技术规格

中数据提供。如果所供应的电源不在要求范围内，将会严重损坏本产品，因此，

请定时检查交换式电源供应器所提供的 DC 电源是否稳定。 

 

1.4.2.4 运行、保养时 

在运行、保养设备时，请先阅读并遵守以下安全注意事项： 

 注 意 

⚫ 有受到过电气设备相关培训、具有充分电气知识的专业维护人员才能进行产品

的运行保养； 

⚫ 通电状态下请勿触摸端子，否则可能导致触电或误动作； 

⚫ 拆装模块或进行通讯电缆的连接或拆除时，必须先将系统使用的外部供应电源

全部断开。如果未全部断开，有可能导致触电或误动作。 

 

1.4.2.5 报废时 

在报废设备时，请先阅读并遵守以下安全注意事项： 

 注 意 

⚫ 请按工业废弃物处理；废弃电池时应根据各地区制定的法令单独进行；  

⚫ 报废的设备与产品请按照工业废弃物处理标准进行处理回收，避免污染环境。 

二、 产品信息 

2.1 命名规则及铭牌说明 

INN-A 3-MODS 04 COM 

○1   ○2  ○3     ○4      ○5     ○6   
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表 3命名规则表 

序号 说明 

○1  产品系列 INNOCTRL 

○2  模块分类级别：A级 

○3  产品代数：3，第三代产品 

○4  模块分类： 

⚫ MODD，数字量模块 

⚫ CPL，耦合器 

⚫ MODA，模拟量模块 

⚫ MODS，串口模块 

⚫ ASSY，附件 

○5  通道数量：04，4路通道 

○6  COM：串口通讯模块 
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2.2 组件说明 

 

图 1组件图示 

如上图所示，组件主要包含三个部分，详细说明见下表： 

表 4组件说明表 

序号 说明 

○1  可插拔端子框，包含 2路 RS232 和 2路 RS485/RS422通道 

○2  模块指示灯 

○3  可更换一体导光端子 
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2.3 技术规格 

2.3.1 电源规格 

表 5电源规格表 

项目 规格 

总线供电 
电压 典型值 5V DC 

电流 典型值 200mA 

现场供电 
电压 24V DC 

电流 典型值 50mA+负载 
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2.3.2 串口规格 

2.3.2.1 RS232 规格 

2路 RS232串口的规格表如下： 

表 6 RS232规格表 

项目 规格 

通信接口 RS232 

通道数 2路 

波特率 
9600bps、14400bps、19200bps、38400bps、57600bps和

115200bps 

数据位 7位或 8位，默认为 8 位（7位数据位不能为无校验） 

停止位 1位、1.5位或 2位，默认为 1位 

校验位 奇校验，偶校验，或无校验，默认为无校验 

接口保护 RS232接口每线 600W的雷击浪涌保护、±15KV 静电保护 

是否隔离 是 

 

 

2.3.2.2 RS485/RS422 规格 

2路 RS485/RS422 串口的规格表如下： 

表 7 RS485/RS422 规格表 

项目 规格 

通信接口 RS485/RS422 

通道数 
⚫ SLOT3可配一路 RS485 或 RS422 

⚫ SLOT4可配一路 RS485 或 RS422 
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波特率 
9600bps、14400bps、19200bps、38400bps、57600bps和

115200bps 

数据位 7位或 8位，默认为 8 位（7位数据位不能为无校验） 

停止位 1位、1.5位或 2位，默认为 1位 

校验位 奇校验，偶校验，或无校验，默认为无校验 

接口保护 
RS485/RS422接口每线 600W的雷击浪涌保护、±15KV 静电

保护 

是否隔离 是 
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2.4 接口定义及端子接线 

2.4.1 接口定义 

 

图 2接口图 

接口如上图所示，接口槽位及定义见下表： 

表 8接口定义表 

串口类型 槽位 序号 定义 

RS232 

SLOT1 

1 TX 

2 RX 

3 GND 

4 - 

SLOT2 

1 TX 

2 RX 

3 GND 
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4 - 

RS458/RS422 

SLOT3 

1 
⚫ RS458: B 

⚫ RS422: Z 

2 
⚫ RS458: A 

⚫ RS422: Y 

3 
⚫ RS458: - 

⚫ RS422: B 

4 
⚫ RS458: - 

⚫ RS422: A 

SLOT4 

1 
⚫ RS458: B 

⚫ RS422: Z 

2 
⚫ RS458: A 

⚫ RS422: Y 

3 
⚫ RS458: - 

⚫ RS422: B 

4 
⚫ RS458: - 

⚫ RS422: A 
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2.4.2 端子接线 

  

图 3端子接线图 

2.5 环境范围 

表 9环境要求表 

项目 规格 

工作环境温度 -20°C～55°C 

工作环境湿度 10%～90%RH,无凝露 

使用环境 无腐蚀性、可燃气体，导电性尘埃(灰尘) 不严重

的场合 

环境存储温度 -40°C～70°C 

海拔 ≤2000m 

抗扰度 电源线 2kV（IEC 61000‑4‑4） 

过电压类别 I 

EMC抗干扰等级 Zone B，IEC61131‑2 
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三、 尺寸及安装 

3.1 模块尺寸 

 

图 4模块尺寸图 

3.2 设备安装 

3.2.1 安装 

模块采用 DIN导轨安装，DIN导轨需符合 IEC 60715标准（35mm宽，1mm厚），

尺寸信息如下图所示，单位为毫米（mm）： 

 

图 5 DIN导轨图 

 注 意 

如果模块安装到非上述推荐 DIN导轨上，DIN 导轨卡扣可能无法正常锁紧。 
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模块间装配通过模块的顶部和底部导轨进行滑动安装，如下图所示。 

 

图 6 模块导向槽示意图 

如下图所示，安装时，将模块对准 DIN导轨，按箭头①所示方向按压模块，使

模块卡到 DIN导轨上。安装到位后按箭头②所示方向按压顶部凸出导轨部分，听见

卡合声音则表示完成安装。 

 

图 7 模块安装示意图 
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图 8 DIN导轨卡扣示意图 

3.2.2 拆卸 

如下图所示，使用平口螺丝刀或类似工具向上撬动导轨锁扣，在扣手位置（凸

起部位）将模块直向前拉出，完成后向下按压锁扣顶部。 

 

图 9撬动导轨锁扣示意图 
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图 10拉出模块示意图 

3.3 电气安装 

下表展示了线缆及管型端子的选型安装规格： 

表 10线缆及管型端子规格表 

配套物料名称 
适配线径 管型端子 

mm² AWG 规格 

管型线耳 

0.75 18 E7508 

1.0 17 E1008 

1.5 15 E1508 
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四、 编程示例 

4.1 配合 EtherCAT 耦合器使用 

本节提供 INN-A3-MODS04COM 4 路串口通讯模块配合 INN-A3-CPL-ETC32 

EtherCAT耦合器使用的 CODESYS编程示例，步骤如下： 

1) CODESYS菜单栏中，点击“工具”，选择“设备存储库”。 

 

图 11工具菜单下拉框 

2) “设备存储库”窗口界面中，点击“安装”，选择提供的.xml 格式文件并打

开。收到“相关设备已安装到设备存储库”提示后，点击“关闭”。 

 

图 12安装设备到设备存储库 
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3) 在 CODESYS 左侧“设备”窗口中，右键点击 PLC 主站名称（示例中为

“CODESYS_Control_Win_v3_x64”），然后点击“添加设备”。在添加设备窗

口中，依次点击“EtherCAT Master”、“添加设备”，即可成功添加设备。完

成后，关闭窗口即可。 

 

图 13设备窗口 

 

图 14添加设备 
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4) 根据已有模块添加对应耦合器和 IO 模块。 

 

图 15添加耦合器和 IO模块 

5) 编写代码及创建变量。 

 

图 16代码窗口 
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6) 关联变量与 IO模块，用户需要按照小端字节序依次填入参数中的各个字节。 

 

图 17设置输入参数 

 

图 18设置输出参数 
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输入输出参数详细说明见下表： 

 注 意 

在输出参数中，需要先填入 ch0x_tx_status1 和 ch0x_tx_datax 参数，然后填入

ch0x_tx_status2参数，否则输出数据会出错。 

表 11输入输出参数表 

参数 字节内容说明 

输

出

参

数 

ch0x_tx_status1 

按 4字节小端字节

序排列 

控制字节 1：1字节，

485/422(1b) | 保留(2b) | 数

据位(1b) | 保留(2b) | 停止

位(2b) 

485/422(1b)： 

⚫ 0：485 

⚫ 1：422 

只有 3、4通道有效 

保留(2b)：reserve 

数据位(1b)： 

⚫ 0：8b 

⚫ 1：7b(仅在校验

位为奇校验或偶

校验时可用 7b) 

保留(2b)：reserve 

停止位(2b)： 

⚫ 0：1b 

⚫ 1：1.5b 

⚫ 2：2b 

控制字节 2：1 字节，波特率

(4b) | 保留(2b) | 校验位(2b) 

波特率(4b): 

⚫ 0：9600 

⚫ 1：14400 

⚫ 2：19200 
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⚫ 3：38400 

⚫ 4：57600 

⚫ 5：115200 

保留(2b)  

校验位(2b)： 

⚫ 0：无校验（none） 

⚫ 1：偶校验（even） 

⚫ 2：奇校验（odd） 

保留字节：1字节，暂未使用 - 

plc rx 滚动请求编号：1字

节，从 0x00逐次+1到 0xff，

回到 0x00循环累加 

- 

ch0x_tx_status2 

按 4字节小端字节

序排列 

plc tx 滚动请求编号：1字

节，从 0x00逐次+1到 0xff，

回到 0x00循环累加 

- 

总帧数：1字节，表示一个完整

数据所需拆分的总帧数 

- 

当前帧号：1字节，表示一个完

整数据拆分总帧数中当前数据

所在当前帧号 

- 

有效数据长度：1 字节，表示当

前 ch0x_tx_datax 字段中有效

数据长度，最大表示长度 32字

节 

- 

ch0x_tx_data1/ 

ch0x_tx_data2/ 

ch0x_tx_data3/ 

按 data1～data8 顺序发送数

据， 每个 data中的数据按 4

字节小端字节序发送，需根据

- 
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ch0x_tx_data4/ 

ch0x_tx_data5/ 

ch0x_tx_data6/ 

ch0x_tx_data7/ 

ch0x_tx_data8 

总帧数拆分当前帧的有效数据

长度。 

输

入

参

数 

ch0x_rx_status1 plc rx 滚动编号：1字节，从

0x00逐次+1到 0xff，回到

0x00循环累加。该参数需与发

送端的 plc rx滚动请求编号一

致 

- 

总帧数：1字节，表示一个完整

数据所需拆分的总帧数 

- 

当前帧号：1字节，表示一个完

整数据拆分总帧数中当前数据

所在当前帧号 

- 

有效数据长度：1 字节，表示当

前 ch0x_rx_datax 字段中有效

数据长度，最大表示长度 32字

节 

- 

ch0x_rx_data1/ 

ch0x_rx_data2/ 

ch0x_rx_data3/ 

ch0x_rx_data4/ 

ch0x_rx_data5/ 

ch0x_rx_data6/ 

ch0x_rx_data7/ 

ch0x_rx_data8 

按 data1～data8 顺序接收数

据， 每个 data中的数据按 4

字节小端字节序接收，需根据

总帧数拆分当前帧的有效数据

长度。 

- 
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输出参数的示例代码及说明如下： 

 

// 本示例中 com_tx_status1各字段说明如下： 

// 控制字节 1：串口类型为 422（0b1）、保留字段（0b00）、数据位为 8b

（0b0）、保留字段（0b00）、停止位为 2b（0b10）。控制字节 1的二进制写法

为 0b10000010，换算为 16进制是 0x82 

// 控制字节 2：波特率为 38400（0b0011）、保留字段（0b00）、校验位为偶

校验（0b01）。控制字节 2 的二进制写法为 0b00110001，换算为 16 进制是
0x31 

// 保留字节 16进制值是 0x00 

// plc rx滚动请求编号的 16进制值是 0x00，表示第一次数据输入请求 

// 上述 4字节按小端字节序排列，写入代码中为 16#00003182 

com_tx_status1 := 16#00003182; 

// 示例中输出的字符数据为”TEST01”，即 6个字节的数据。一个 data参数

至多包含 4个字节，所以需要使用 datal和 data2输出数据 

// 在 com_tx_data1中的数据为”T”、”E”、”S”、”T”，对应的 16进制值

是 0x54、0x45、0x53、0x54。按小端字节序排列，写入代码中为 16#54534554 

com_tx_data1 := 16#54534554; 

// 在 com_tx_data2 中的数据为”0”、”1”，对应的 16 进制值是 0x30、

0x31。按小端字节序排列，写入代码中为 16#00003130，其中 0000 为填充

com_tx_data2补 0数据 

com_tx_data2 := 16#00003130; 

// 本示例中 ch0x_rx_status2各字段说明如下： 

// plc tx滚动请求编号的 16进制值是 0x01，表示第一次数据输出请求 

// 此次输出的字符数据为”TEST01”，即 6个字节的数据 

// 总帧数：1帧至多包含 32个字节的数据，所以输出 6个字节的数据只需要

1帧，总帧数的 16进制值是 0x01 

// 当前帧号：总帧数为 1帧，那么当前帧号就是 1，对应的 16进制值是 0x01。 

// 有效数据长度为 6个字节，对应的 16进制值是 0x06 

// 上述 4字节按小端字节序排列，写入代码中为 16#06010101 

com_tx_status2 := 16#06010101; 
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输入参数的示例及说明如下： 

 

 

  

// 假设此次输入的字符数据为”HELLOWORLD”，即 10 个字节的数据。一个

data参数至多包含 4个字节，所以数据会输入 datal、data2和 data3 

// ”H”、”E”、”L”、”L”4个字节会输入 com_rx_datal，对应的 16进制

值是 0x48、0x45、0x4C、0x4C。按小端字节序排列为 16#4C4C4548 

com_rx_datal参数中会显示 16#4C4C4548 

// ”O”、”W”、”O”、”R” 4个字节会输入 com_rx_data2，对应的 16进制

值是 0x4F、0x57、0x4F、0x52。按小端字节序排列为 16#524F574F 

com_rx_data2参数中会显示 16#524F574F 

// ”L”、”D” 2个字节会输入 com_rx_data3，对应的 16进制值是 0x4C、

0x44。按小端字节序排列为16#0000444C，其中0000为填充com_rx_data3

补 0数据 

com_rx_data3参数中会显示 16#0000444C 

// 本示例中 com_rx_status1各字段说明如下： 

// 串口模块的 plc rx滚动编号需与用户的 plc rx滚动请求编号一致。用

户通过 plc rx 滚动请求编号向串口模块请求 rx 数据，串口模块会根据对应

的 plc rx 滚动编号输出 rx 数据给用户。假设此次用户请求的是串口模块第

一次输出的数据，则 plc rx滚动编号的 16进制值是 0x00 

// 此次输入的字符数据为”HELLOWORLD”，即 10个字节的数据。 

// 总帧数：1帧至多包含 32个字节的数据，所以输入 10个字节的数据只需

要 1帧，总帧数的 16进制值是 0x01 

// 当前帧号：总帧数为 1帧，那么当前帧号就是 1，对应的 16进制值是 0x01 

// 有效数据长度为 10个字节，对应的 16进制值是 0x0a 

// 上述 4字节按小端字节序排列为 16#0A010101 

com_rx_status1参数中会显示 16#0A010101 
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4.2 配合 PROFINET 耦合器使用 

本节提供 INN-A3-MODS04COM 4路串口通讯模块配合 INN-A3-CPL-PN PROFINET

耦合器使用的 CODESYS 编程示例，步骤如下： 

1) CODESYS菜单栏中，点击“工具”，选择“设备存储库”。 

 

图 19工具菜单下拉框 

2) “设备存储库”窗口界面中，点击“安装”，选择提供的 GSDML*.xml格式文

件并打开。收到“相关设备已安装到设备存储库”提示后，点击“关闭”。 

 

图 20安装设备到设备存储库 
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3) 在 CODESYS 左侧“设备”窗口中，右键点击 PLC 主站名称（示例中为

“CODESYS_Control_Win_v3_x64”），然后点击“添加设备”。在添加设备窗

口中，依次点击“以太网适配器”、“Ethernet”、“添加设备”，即可成功添

加设备。完成后，关闭窗口即可。 

 

图 21设备窗口 

 

图 22添加设备 
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4) 在电脑系统的网络设置中，将本机实际连接耦合器的网络接口设置为静态

IP（使用 IPv4地址）。在 CODESYS的设备窗口中，双击 Ethernet 设备，再

在右侧窗口中点击“网络接口”后的“Browse”按钮，选择已设置静态 IP

的网络接口，以确保通信正常。完成设置后，点击“确认”保存网络配置，

界面会自动同步网络接口的 IP地址、子网掩码和默认网关。 

 

图 23选择网络接口 

5) 在 CODESYS 左侧“设备”窗口中，在“CODESYS_Control_Win_v3_x64”上右

键点击“添加设备”，然后依次点击 “Ethernet”、“添加设备”。完成后，

关闭窗口即可。 

 

图 24设备窗口 
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图 25添加 Ethernet 设备 

6) 右键点击 Ethernet 设备，在弹出菜单中点击“添加设备”。选择 PN‑

Controller，再点击“添加设备”，完成添加 PROFINET 主站。 

 

图 26添加设备 
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图 27添加 PN-Controller 

7) 双击 PN-Controller，点击打开右侧的“拓扑”窗口，点击界面上的刷新按

钮，以扫描网络中的主、从站设备。 

 

图 28扫描设备 
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图 29扫描结果 

8) 选中 PN 耦合器设备，配置 IP 地址、子网掩码和网关，再点击“指定”按

钮。完成配置后，查看端口信息以确认设置生效。 

 注 意 

此步骤中设置的 IP 地址需与步骤 4 中配置的网络接口 IP 地址处于同一

网段。 

 

图 30配置设备 IP 

 

图 31配置生效 
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9) 在 CODESYS 左侧“设备”窗口中，右键点击 PN-Controller 设备，在弹出

菜单中点击“添加设备”。在添加设备窗口中，选择 PROFINET/PROFINET从

站/IO/INN/INN PROFINET IRT DEVKIT 层级下的“INN-A3-CPL-PN”，再点

击“添加设备”，即可成功添加 PROFINET 从站。 

 

图 32点击“添加设备” 

 

图 33点击“添加设备” 
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10) 根据已有模块添加对应耦合器和 IO 模块。 

 

图 34添加耦合器和 IO模块 

11) 在 CODESYS 左侧“设备”窗口中，双击串口模块，在通用窗口中配置串口

模块的基本配置参数。 
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图 35 配置串口模块基本参数 

12) 编写代码及创建变量。 

 

图 36代码窗口 
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13) 关联变量与 IO模块，用户需要按照大端字节序依次填入参数中的各个字节。 

 

图 37设置输入参数 

 

图 38设置输出参数 
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输入输出参数详细说明见下表： 

 注 意 

在输出参数中，需要先填入 COM1 TX Frame Status1 和 COM1 TX Frame Datax 参

数，然后填入 COM1 TX Frame Status2 参数，否则输出数据会出错。 

表 12输入输出参数表 

参数 字节内容说明 

输

出

参

数 

COM1 TX Frame Status1 

按 4字节大端字节序排列 

保留字节：1字节，暂未使用 - 

保留字节：1字节，暂未使用 - 

保留字节：1字节，暂未使用 - 

plc rx 滚动请求编号：1字节，从 0x00

逐次+1到 0xff，回到 0x00循环累加 

- 

COM1 TX Frame Status2 

按 4字节大端字节序排列 

plc tx 滚动请求编号：1字节，从 0x00

逐次+1到 0xff，回到 0x00循环累加 

- 

总帧数：1 字节，表示一个完整数据所需

拆分的总帧数 

- 

当前帧号：1字节，表示一个完整数据拆

分总帧数中当前数据所在当前帧号 

- 

有效数据长度：1字节，表示当前 COM1 

TX Frame Datax字段中有效数据长度，

最大表示长度 32字节 

- 

COM1 TX Frame Data1/ 

COM1 TX Frame Data2/ 

COM1 TX Frame Data3/ 

COM1 TX Frame Data4/ 

COM1 TX Frame Data5/ 

按 data1～data8顺序发送数据， 每个

data中的数据按 4字节大端字节序发

送，需根据总帧数拆分当前帧的有效数据

长度。 

- 
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COM1 TX Frame Data6/ 

COM1 TX Frame Data7/ 

COM1 TX Frame Data8 

输

入

参

数 

COM1 RX Frame Status1 plc rx 滚动编号：1字节，从 0x00 逐次

+1到 0xff，回到 0x00循环累加。该参数

需与发送端的 plc rx滚动请求编号一致 

- 

总帧数：1 字节，表示一个完整数据所需

拆分的总帧数 

- 

当前帧号：1字节，表示一个完整数据拆

分总帧数中当前数据所在当前帧号 

- 

有效数据长度：1字节，表示当前 COM1 

RX Frame Datax字段中有效数据长度，

最大表示长度 32字节 

- 

COM1 RX Frame Data1/ 

COM1 RX Frame Data2/ 

COM1 RX Frame Data3/ 

COM1 RX Frame Data4/ 

COM1 RX Frame Data5/ 

COM1 RX Frame Data6/ 

COM1 RX Frame Data7/ 

COM1 RX Frame Data8 

按 data1～data8顺序接收数据， 每个

data中的数据按 4字节大端字节序接

收，需根据总帧数拆分当前帧的有效数据

长度。 

- 
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输出参数的示例代码及说明如下： 

 

 

 

 

 

// 本示例中 com_tx_status1各字段说明如下： 

// 保留字节 16进制值是 0x000000 

// plc rx滚动请求编号的 16进制值是 0x00，表示第一次数据输入请求 

// 上述 4字节按大端字节序排列，写入代码中为 16#00000000 

com_tx_status1 := 16#00000000; 

// 示例中输出的字符数据为”TEST01”，即 6个字节的数据。一个 data参数

至多包含 4个字节，所以需要使用 datal和 data2输出数据 

// 在 com_tx_data1中的数据为”T”、”E”、”S”、”T”，对应的 16进制值

是 0x54、0x45、0x53、0x54。按大端字节序排列，写入代码中为 16#54455354 

com_tx_data1 := 16#54455354; 

// 在 com_tx_data2 中的数据为”0”、”1”，对应的 16 进制值是 0x30、

0x31。按大端字节序排列，写入代码中为 16#30310000，其中 0000 为填充

com_tx_data2补 0数据 

com_tx_data2 := 16#30310000; 

// 本示例中 com_tx_status2各字段说明如下： 

// plc tx滚动请求编号的 16进制值是 0x01，表示第一次数据输出请求 

// 此次输出的字符数据为”TEST01”，即 6个字节的数据 

// 总帧数：1帧至多包含 32个字节的数据，所以输出 6个字节的数据只需要

1帧，总帧数的 16进制值是 0x01 

// 当前帧号：总帧数为 1帧，那么当前帧号就是 1，对应的 16进制值是 0x01。 

// 有效数据长度为 6个字节，对应的 16进制值是 0x06 

// 上述 4字节按大端字节序排列，写入代码中为 16#01010106 

com_tx_status2 := 16#01010106; 
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输入参数的示例及说明如下： 

 

 

                                                                                                            

                                                                                                            

// 假设此次输入的字符数据为”HELLOWORLD”，即 10 个字节的数据。一个

data参数至多包含 4个字节，所以数据会输入 datal、data2和 data3 

// ”H”、”E”、”L”、”L”4个字节会输入 com_rx_datal，对应的 16进制

值是 0x48、0x45、0x4C、0x4C。按大端字节序排列为 16#48454C4C 

com_rx_datal参数中会显示 16#48454C4C 

// ”O”、”W”、”O”、”R” 4个字节会输入 com_rx_data2，对应的 16进制

值是 0x4F、0x57、0x4F、0x52。按大端字节序排列为 16#4F574F52 

com_rx_data2参数中会显示 16#4F574F52 

// ”L”、”D” 2个字节会输入 com_rx_data3，对应的 16进制值是 0x4C、

0x44。按大端字节序排列为16#4C440000，其中0000为填充com_rx_data3

补 0数据 

com_rx_data3参数中会显示 16#4C440000 

// 本示例中 com_rx_status1各字段说明如下： 

// 串口模块的 plc rx滚动编号需与用户的 plc rx滚动请求编号一致。用

户通过 plc rx 滚动请求编号向串口模块请求 rx 数据，串口模块会根据对应

的 plc rx 滚动编号输出 rx 数据给用户。假设此次用户请求的是串口模块第

一次输出的数据，则 plc rx滚动编号的 16进制值是 0x00 

// 此次输入的字符数据为”HELLOWORLD”，即 10个字节的数据。 

// 总帧数：1帧至多包含 32个字节的数据，所以输入 10个字节的数据只需

要 1帧，总帧数的 16进制值是 0x01 

// 当前帧号：总帧数为 1帧，那么当前帧号就是 1，对应的 16进制值是 0x01 

// 有效数据长度为 10个字节，对应的 16进制值是 0x0A 

// 上述 4字节按大端字节序排列为 16#0001010A 

com_rx_status1参数中会显示 16#0001010A 
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